
 

Живая Физика 2004. Новые возможности* 
1. Улучшение дизайна графиков 
2. Отображение текущих численных значений векторов 
3. Обновление пользовательского интерфейса 
4. Управление цветом тел 
5. Возможность ощутить движение и/или столкновение 
6. Мотор и привод постоянного тока 
7. Комбинированная координатная связь 
8. Комбинированная линейная связь  
9. Динамическое выделение памяти для объектов 

 
*Все возможности реализованы только в версии для Microsoft®

 Windows®
 (95/98/98SE/Me/NT®4.0/2000/XP) 

 
1. Улучшение дизайна графиков 
 
Новые возможности отображения графиков позволяют управлять: 

 толщиной линий графиков 
 цветом фона и рамок 
 масштабированием по осям 
 отображением осей X и Y, линий сетки и числовых значений на осях 
 цветом линий сетки 

 

 
 

Новинка: диалоговое окно «Изображение» для графиков 
 

 
 

График движения тела 
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2. Отображение текущих численных значений векторов  
 
Численные значения векторных величин и их составляющих теперь могут быть показаны 
рядом с вектором, обеспечивая более полное визуальное представление динамически 
изменяющихся величин. 
 

 
 

Обновленное окно «Изображение векторов» 
 

     
 

Вместе с векторами показаны их текущие значения Обратите внимание: значения векторов изменяются 
по ходу эксперимента 
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3. Обновленный пользовательский интерфейс 
 
1. Новые цвета для тел по умолчанию 
2. Новые графики и варианты отображения графической информации 
3. Значения векторов могут отображаться вместе с векторами 
4. Новый измеритель для ощущения движения и/или столкновения (необходима мышь или 

джойстик с силовой обратной связью) 
5. Новые цвета пульта времени 
6. Новый мотор и привод постоянного тока 
7. Новые комбинированные связи 
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4. Управление цветом тел 
 
Цветом тел можно управлять с помощью мощного языка формул Живой Физики. Цвета тел 
могут изменяться в зависимости от времени, скорости, силы… Вводите константы, уравнения, 
условия и т.д. в поля, определяющие долю красного, синего и зеленого в цвете тела. 
 

 
 

Диалоговое окно «Изображение» для тел 
 

    
 

Цвет тела в кадре 0 (t = 0 с)                                               Цвет тела в кадре 40 (t = 2 с)     
 
5. Возможность ощутить движение и/или столкновение  
 
Ощущение движения и/или столкновения тел передаются с помощью мыши или джойстика с 
силовой обратной связью. Оставьте эффект, установленный по умолчанию, или выберите 
эффект из библиотеки звуковых и тактильных эффектов фирмы Immersion Studio. 
 

                              
 

Выберите «Ощутить движение» 
или «Ощутить столкновение» 

Выберите один из тактильных эффектов, громкость звука и 
интенсивность отклика 
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6. Мотор и привод постоянного тока 
 
Теперь можно моделировать моторы и приводы постоянного тока с помощью следующих 
входных параметров: 

 
 сопротивление мотора (R) 
 индуктивность мотора (L) 
 константа скорости/противо-ЭДС мотора (Kv) 
 константа силы/вращающего момента мотора (Km) 
 напряжение питания мотора (Vi) 

 
Значения этих параметров можно устанавливать с помощью чисел, регуляторов или формул 
Живой Физики. 
 

                                   
 

Свойства мотора постоянного тока Свойства привода постоянного тока 
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7. Комбинированная координатная связь 
 

 Комбинированная координатная связь с осью – мощный инструмент для продвинутых 
пользователей, позволяющий включать в модель вращательные связи, которые объединяют 
свойства сразу нескольких устройств, создающих вращающие моменты: спиральной 
пружины, демпфера вращения, мотора, трения в оси и момента сил. 
 

 
 

Окно «Свойства». Выбрана комбинированная связь с осью 
 

 Комбинированная координатная связь с направляющей – мощный инструмент для 
продвинутых пользователей,  позволяющий включать в модель связи, объединяющие сразу 
несколько источников силы, действующих вдоль направляющей, включая демпфер, 
поршень, трение и независимую силу. 
 

 
 

Окно «Свойства». Выбрана комбинированная связь с направляющей 
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8. Комбинированная линейная связь 
 
Комбинированная линейная связь – мощный инструмент для продвинутых пользователей, 
позволяющий включать в модель линейные связи, которые объединяют свойства прута, троса, 
прокладки, пружины, демпфера, поршня и силы. 
 

 
 

Окно «Свойства» для комбинированной линейной связи 
 

9. Динамическое выделение памяти для объектов 
 
При динамическом выделении памяти количество тел, связей, точек, регуляторов и 
измерителей, используемых в эксперименте, ограничивается только объемом памяти вашего 
компьютера. 
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